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Testscenarier for sjalvkorande bilar med
hjalp av naturlig sprakbehandling

POPULARVETENSKAPLIG SAMMANFATTNING Rune Anderberg, Henrik Olsson

Det ar valdigt viktigt med ordentlig testning av sjalvkorande bilar for att kunna garan-
teras deras sakerhet pad vagen. Vart arbete har undersokt ett satt att skapa testsce-
narier for anvandning i simulator genom att anvanda naturlig sprdkbehandling for att
plocka ut information fradn beskrivningar av problematiska situationer i verkligheten.

I vart examensarbete har vi utvecklat en app-
likation som kan underlédtta i arbetet att skapa
testscenarier for sjalvkorande bilar som testas
i simulator. Det goér den genom att anvidnda
naturlig sprakbehandling (eng. Natural Language
Processing) pa frankopplingsrapporter. Frankop-
plingsrapporter ar beskrivningar av situationer
dér autopiloten i en sjdlvkorande bil var tvungen
att kopplas ifran, skrivna pa naturligt sprak. Ap-
plikationen plockar ut information fran dem, f6r
att sedan forsoka aterskapa situationen som ett
korbart testscenario.

Naturlig sprakbehandling ar precis vad det later
som, behandling av naturligt sprak, alltsd det
sprak som vi ménniskor anvéinder oss av. Omradet
ar inget nytt, men pa senare tid har det utvecklats
mycket. De tekniker och tillvigagangssiatt som
anvands har dndras genom tiden, och nu &ar det
valdigt vanligt att man anvinder sig av maskin-
inldrning pa ett eller annat sétt.

Utvecklingen av sjalvkoérande bilar dr nagot an-
nat som ocksa har utvecklats mycket pa senaste
tiden, men for att kunna garantera deras sékerhet
pa vigen kriavs noggrann testning och validering.
Att testa dem direkt pa offentliga vigar ar varde-
fullt da det representerar den miljoé dér bilarna ska
anvandas. Dock finns det vissa problem med det

ocksa. Det &r ofta dr dyrt att genomfora och svart
att kontrollera de férhallanden bilen befinner sig
i. Ett sdtt att minska kostnaderna och gora test-
ningen mer kontrollerad dr att genomféra den i
simulator istéllet, programvara som simulerar den
sjalvkorande bilen, vigarna den befinner sig pa
och alla andra medtrafikanter.

Nar man testar i simulator dr det vanligt att
i forviag definiera ett scenario, till exempel att
svanga véanster i en korsning med manga andra bi-
lar i, som man later den sjdlvkérande bilen genom-
fora. Sa att kunna generera realistiska testscenar-
ier automatiskt &r ndgot som kan va till stor nytta.
Mojligheten att ta ett scenario som visade sig vara
problematiskt nér en sjalvkorande bil testades i
verkligheten, for att sen testa ny programvara pa
samma scenario i simulator ar hjialpsamt.

Att anvinda sig av frankopplingsrapporter &ar
nagot som kan leda till testscenarier som man
aldrig hade kunna tanka sig. Téank sjdlv, om du
hade jobbat med att forsoka skapa nya testsce-
narier, hur lang tid hade det tagit innan du hade
kommit pa ett scenario skapat utifran att ett barn
aker sparkcykel i en cirkel pa vigen? Det &r in-
gen situation som &r enkel att forutspa, men det ar
dnda valdigt viktigt att en sjalvkorande bil har for-
magan att hantera situationen pa ett sékert sétt.



